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Résumé : 
 

Le travail présenté dans ce mémoire concerne la conception optimale de la structure fonctionnelle 

des robots industriels.  

Le critère d’optimisation se base sur l’erreur  maximal  minimal engendrée par la structure 

mécanique des robots, afin d’améliorer sa performance en terme de précision et répétabilité . 

A partir d’une approche analytique  développée par  A.Lousdad un programme a été élaboré sous 

Visual Studio à l’aide du langage C Sharp. Une interface avec le code MATLAB à été conçu pour 

visualiser la représentation graphique de la structure  optimale. 

L’approche élaborée a permis de déterminé les paramètres optimaux du mécanisme  des robots avec 

une erreur structurale minimale. 

Mots clés : Structure, mécanisme, erreur structurale,  précision, optimisation, programmation. 

Abstract : 
 
The work presented in this thesis concerns the optimum design of the structure of industrial robots, 

The optimization criterion is based on the maximum minimum structural error generated by the 
mechanical structure of robots. To improve its performance in terms of precision and repetability. 

From an analytical approach developed by A.Lousdad, a computer code has been developed under 
Visual Studio using C Sharp. 

An interface has been designed with MATALAB code in order to give the graphical representation of 
the optimal mechanism. 

The developed approach has allowed the determination of the optimal parameters of the robot 
structure with minimum structural error. 
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 ملخص 

 
 ٌستنذ ىذا انًعٍار عهى انحذ الأدنى ،انعًم انًقذو فً ىزه الأطزًحة ٌتعهق بانتسًٍى الأيثم نهيٍكم انٌظٍفً نهزًبٌتات انصناعٍة

. الأقصى نهخطأ انناجى فً انيٍكم انًٍكانٍكً ين انزًبٌت نتحسٍن أداؤىا ين حٍث انذقة ً انتكزار
 

تى تصًٍى انيٍكم عن ، قًنا بانبزيجة عن طزٌق فٍزًال استٍذٌٌ بهغة سً شارب،انطلاقا ين اننيج انتحهٍهً انذي ًضعو انسٍذ نٌسذاد
.  طزٌق اريز ياتلاب نعزض ايثم نهتصًٍى انيٍكهً

 
 . اننيج انتحهٍهً ًضع نتحذٌذ انًعهًات انًثهى َنٍات انزًبٌت يع انحذ الأدنى ين انخطأ انيٍكهً

 
 . ىٍكم، آنٍة، انذقة، خطأ انيٍكهً، الأيثم،انبزيجة :كلمات البحث      

 
 

 


